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MONTAGE HALTER

Die Halter (Vierkantstabhalter, Universalhalter) werden vor der Montage der Stiitzen angebracht.

Schritt 1 Schritt 2
Handlaufaufnahme entfernen. Seitliche Schrauben herausdrehen. Halter von oben in die Stitze schieben und von
Handlaufaufnahme nach oben entnehmen. hinten an der Inbusschraube festdrehen.

Schritt 3 Schritt 4
Universalhalter von oben in die Stiitze schieben Handlaufaufnahme von oben auf die Stiitze aufschieben.
und von hinten an der Inbusschraube festdrehen. Schrauben eindrehen.
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Montagebeispiel 5 waagrechte Vierkantstébe:

Mit zusatzlichen Vierkantstdben kann der Zwischenraum zwischen den
einzelnen Vierkantstében verringert werden. Bitte beachten Sie hier die
fiir Sie glltigen Bauvorschriften.
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VERBINDEN DES HANDLAUFS AUF DER STUTZE
180011 Verbinder 2-teilig

A erster Teil

B zweiter Teil

Schritt 1 Schritt 2 Schritt 3

Handlauf auf die Handlaufaufnahme an der Nachsten Handlauf aufschieben und mit Hilfe Erster Teil des Verbinders Uber den StoB

Stlitze schieben. der unteren Schrauben fixieren. schieben und mit den mitgelieferten Schrauben
fixieren.

Es besteht die Mdglichkeit die Verbindung ohne den zweiten Teil des Verbinders herzustellen. Die zwei Handldufe stoBen dann stumpf aufeinander.

VERBINDEN DES HANDLAUFS AUF DER STRECKE
180011 Verbinder 2-teilig

A erster Tell

B zweiter Teil
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Schritt 1 Schritt 2

Schieben Sie den ersten Teil des Verbinders tber Nun schieben Sie den zweiten Handlauf so weit tber den zweiten Teil des Verbinders, dass dieser

den Handlauf und den zweiten Teil in das dafur mit dem ersten Handlauf zusammenst&Bt. Ersten Teil Uber die Fuge schieben und mit den mitgelieferten
vorgesehene Profil. Schrauben fixieren.

Schritt 3
Auch auf der Strecke besteht die Mdglichkeit den Handlauf ohne den zweiten Teil des Verbinders zu verbinden.

ECKVERBINDER HANDLAUF
A 180012 B 180013 C 180014 D 180015 E 180016

Schritt 1
Eckverbinder mit den mitgelieferten Schrauben am Handlauf fixieren. Bei den Verbindern 180015 und 180016 missen die Lécher gebohrt werden, da
diese in verschiedene Richtungen verwendet werden kénnen.
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ENDKAPPE HANDLAUF
A 180010 Endkappe

Schritt 1
Schieben Sie die Endkappe auf das Ende des Handlaufs und ziehen Sie die Schraube unten fest.

VERBINDER VIERKANT
180024 Verbinder Vierkantstab 2-teilig
A Hiulse

B Innenteil

Die Vierkantstébe kdnnen im Halter gestoBen werden. In der Mitte des Halters die Stébe stoBen und dann mit der Schraube von unten fixieren.

S

Schritt 1
Streifen Sie die Hilse Uber den Vierkantstab. Der Innenteil wird nun in das Vierkantrohr geschoben. Nun das néchste Vierkantrohr aufschieben und die
Hulse Uber den StoB schieben. Mit den mitgelieferten Schrauben nun die Hilse, das Vierkantrohr und das Innenteil miteinander verschrauben.
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GELENK VIERKANTSTAB

Schritt 1
Das Gelenk wird mittels der unten liegenden Inbusschrauben fixiert.

ENDKAPPE VIERKANTSTAB

Schritt 1
Die Endkappe wird mit einem Schonhammer eingeschlagen.

FULLUNGEN ACRYLGLAS
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Ein lichtes MaB von 675 mm wird bei den Universalhaltern benétigt.

Bei Treppen kénnen die Universalhalter stufenlos positioniert werden.

dieda-Systembauteile GmbH + Co. KG
Vorderer Hubweg 10 - D-72227 Egenhausen - www.dieda.de 990114 - 01/2016

Seite 6

dieda

Systembauteile

Y S

MONTAGEINFO
ALUMINIUM




